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, Московский государственный-у^^и^Е^ерситет лесами , .

Одним вз основных nарам(^■^I^(^в‘зЗхват^ных'У^(^т^а^<^йств . (ЗУ) 
ных машин является угол обхва^^'^a.^p!(<:м.■_авсунок) рычагами 
максимального диаметра. «В литературе Ио 'r^^о^ек^^^^^{^с^Е^а^нию лесопро- 
мы1шленного оборудовзния ([I, 2] в др.) ириводятся аекомендзнии . ио 
выбору угла обхвата ₽ > РтГп = 20- ;,; 30° для двухрычажной и 
₽ - Pmin = для однорычажной схем ЗУ, . вытекаюшие вз условия 
удеа^анйя' ' дерева в ЗУ ирв отслоении коры. .
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существует понятие оптимального- угла обхвата Popt*

(1)

Вместе с тем 
ирв котором требуется минимальное усилие ' рычагов для •
удержания дерева в на котороё, наряду с Pmin. необход^имо оаиентиро- 
ваться ири, проектированви ЗУ. с . - , .

Прир^^^^^^c^^^а^е^^ии данного вопроса используем принятую в [1, 2] 
расчетную " схему контакта " рычагов в корпуса ЗУ с деревом максималь­
ного диаметра c^o в трех точках (рис. а). ' "Запишем уравнения равнове- 
свя свл, действующих на дерево: • . .

Л; !!*cosp — Fsinp — .A^i cos S1 4-FjSinp1 = 0;: ■ v
>1 • --’Ssnp + F^osp-l-MsnP1 + F'COsP1 — ’o-? = 0, 

гд(еМ Nq, Vi — ноамальные реакции; '
F, F\. ■' — силы трения дерева о рычаги;

' ’ R — нагрузка " по осВ' у, првложенная в . середине " иоиеречно- 
, . " го - сечения дерева. ~

Обозначим; "Т = Vtg X; . fi = V|1^g^X,, где X, Х, .— параметры, каж­
дый вз" которых меньше вли равен углу трения фо, 'Ро== fo —
коэффициент тренвя иоверхности дерева о рычаги ЗУ. Тог,да уравнения 
(1) можно -записать - в виде . .
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cтккда

(2)

i cos Х) .., - , 
' ' cos . (Р- Ч Xi) ' cos Л ' ' •

__1'i )^r ч (^cjs X. co^s (Р-^',,) 
7У-(/?+^в)7ПГ(₽ + р+-Х + Х,) •

В предельном сcстclнит, когда дерево стре’мится выпасть из рыча­
гов (TVo = о, X — Х, . — с^р^о, получаем

'7 - ' N — ■ Р ''Cosyocos(P + ув).. , 
р : ' sin (₽ ч ₽, ч 2%) '

"Af^TV cosgp^. 4- ^^оУ;. ' • ■

cos (pi 4- с^ро)

Формулы (2) определяют усил^и^я" N и Р^1, нecбхcдимыe для удержа­
ния дерева.

В частных случаях наиболее распространенных двкхpыча^ж^^^о^й 
(рис. 6} и одноpычажнcй (рис. в) схем Зу сccтноmeния (2) принима­
ют вид: ' - ■
лля двухрычажной схемы (₽i '— Р)

' -2— ' N,=^N-, '
' 2 sin (Р 4 tpd) ' ' ’

ДЛЯ однорычажной (Р1 — 0):
D с(р'4уо '.'7^. — Д^ cos (р Ч Уо) 

sin (р +, 2кc) ' - Д cos у„

Из ' выражений (3) и (4) видно, что опттмалыныe значения углов 
Р. при . которых требуется мтнтмалынор усилие N прижатия рычаг^о^в, 
равны: ' t
для двухрычажной схемы

b3)

(4)

(5)
для однорычажной

(7)

PoPt — р^/l2 — 2<Ро- . (р)

Тогда .функция sin ф -- <^р)) и - sin (Р -+‘2^^(>c) в (3) и' (4) ' прини­
мают. значeнтl, равные единице, а -силы N и - ^' определяются соотнc•

для' ■ двухрычажной- ■ схемы -j , ■ ' '' .

для однорычажной ' ' '
yV<=/? cos2 Vo; J'V1=^A''g^O^• - (g)

. В - таблице приведены значения ₽opt ' Для разных видов стальных 
рычагов — с гладкой пcвepхностыю и с зубьями (гребенкой). Зна^ч^^ние 
угла обхвата ? . должно пpиниJматьсl из интервала Pmin —С Р =C■-Popt • 
- Для однорычажных ЗУ с зубьями ₽opt "С'Ртш — 45°. Если при- 
ня■тЫ р —'45°, то из (4) при <ро — 39 -:: . 45° получаем NJN — 0.:: 0,13^. 
т. е. ' 1 ' N, что соответствует неравномерному обжат^ию дерева. - Сле-
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:■ Ifi

Пvвёрхнvтть контакта ‘ град ’
• t

—opt * град

Двухры­
чажная ЗУ

Одноры­
чажная 'ЗУ

Птяль — неокорённая древесина' ' 03." 0,5 к. 7;i'. 63- 56 Л'.36
Стальные рычаги с зубьями — не-

окорен1ная дтёвесина 0'^.'' 1'0 39. "45 ,51 "■■ 45 1^."0

доватёльнO' в этом случае наиболее рационален ватиант рычагов без 
зубьев. 'i !1 ■

Для двухрычажных ЗУ прёдпvчтителён вариант с зубьями, при ко­
тором выполняется условие ₽opt ■ ?min ■ и ■ значения Popt 'ставнителынv 
невелики, что' обеспечивает неаначигелыную длину рычагов ' - и большую 
кvмпaктносты ЗУ. '' ‘ ^'' . -г

Приведенные данные могут иcпо,лызоватыся при птоектирvвании за­
хватных устройств. • • ■
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•чч О СКОРОСТИ • РЕЧНОГО . ПОТОКА
- В. сЕс0C^ЁР^ГУТИн' ' '

Красноярский институт цветных металлов •

В гидравлических ■ ратчётаX' ■ проводимых для -речных пvтvкоB' ■ в-том 
числе лесосплавных и судvхvдныX' наиболее нёопредёлённой величиной 
является коэффициент, щёр(^;^c^I^^^ат^с^ттИn,' входящий, иапримёT' в фор­
мулу Маннинга для оnредёления коэффициента 'Шези

• ■■■ ■ С = (1|IГ)>'^®, =

с помощ.ью которого вычисляют TTёДHЮЮ'TКOрOTТЬ -

и расхо!
Q = 'пю,

где — гидравлический радиус;
V — средняя скvротты потока;
I — гидравлический уклон;
0) — площадь' живого сечения;
Q — расход. '
Для нахождения коэффициента ' шероховатости (по Шези — 'Ман­

нингу ■ п = {Qlw}, где h — стедняя глубина потока), ■ существует
ряд таблиц^, предложенных ■ Н. Н. Павловским (5], М. Ф. Срибным, И. Ф. 
Каратевым [4], В. Н. Чоу [10] и др. Для,t^(^^е^^^^^енных потоков коэффи­
циент щерохvватотги измёняёття в щитvких пределах — от 0'0■19 до 
0'500, Он является интегралыной харак^^^ё^ристик^ой, суммарно учитываю­
щей всю ''сложность движения потока, размеры и форму русла, уклон


