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И С С Л Е Д О В А Н И Е Д И Н А М И Ч Е С К О Й Н А Г Р У Ж Е Н Н О С Т И 
Т Р А С М И С С И И К О Л Е С Н О Г О Л Е С Н О Г О Т Р А К Т О Р А 

Н А Б А З Е МТЗ-82 
Рассмотрены объект, методика и результаты исследований, динамиче­

ской нагруженности трансмиссии трактора при различных режимах экс-

The object methods and results of study into the tractor transmission dynamic 
load under different conditions are considered. -

b настоящее время широкое распространение получили лесозагото­
вительные машины на колесном шасси. Они имеют ряд преимуществ 
перед гусеничными и обеспечивают более высокую производительность 
труда, особено при увеличении расстояния транспортирования. Они ра¬
ботают в сложных эксплуатационных условиях, что приводит к различ­
ным отказам. Значительная часть из них происходит из-за поврежде­
ний, возникающих в деталях трансмиссии при динамических пере-

Д л я определения динамической нагруженности трансмиссии треле-

Трактор «Лес-10» разработан в Б Т И совместно с концерном Бел-

Рис. 1. Лесозаготовительная машина <сЛес-10» на базе трактора МТЗ-82В 
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пулятора ЛВ-184 ( 5 ) ; коника ТБ-1 (4); заднего моста М А З - 5 0 9 (актив­
ной оси) ( 5 ) . Р а м а трелевочного трактора включает серийную об­
резанную раму М А З - 5 0 9 (2), вертикальный и горизонтальный шарни­
ры (6), поперечины ( 7 ) , правый и левый лонжероны (8). Д л я привода 
заднего моста трактора используется задний синхронный вал отбора 

сту трактора. Управление технологическим оборудованием (гидромани¬
пулятор 3, коник 4) осуществляется с реверсивного поста трактора. 
Для тензометрирования был выбран заранее подготовленный горизон­
тальный участок волока длиной 100 м. Разгон до равномерного дви^ 

П Т Л - 1 на автомобиле З И Л - 1 3 1 . Аппаратура включала усилитель 
8 А Н Ч - 7 М и осциллограф К-20-21. Значения моментов регистрировали 
на протяжении всего заезда при движении на трех рабочих скоростях 
(I, I I и I I I передачи), с грузом и без груза, с активной осью и без нее. 
После каждого заезда проверяли техническое состояние трактора и ис­
правность аппаратуры. 
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Рис. 2. Образцы осциллограмм процесса тензометриро-
Р Э Н И Я ^ о г Г и Г с Г с ? ^ ^ ^ ^ з ^ з д о Т 
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ния) крутящий момент начинает изменяться периодически (t = 8,46 с) 
относительно линии установившегося значения М к р . 
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В отдельных случаях максимумы смещались в пределах 0,8 с за 
счет неравномерности отпускания педали сцепления. 

Н а основании полученных осциллограмм можно сделать вывод, что 
максимальный крутящий момент возникает в трансмиссии трелевочно­
го трактора при резком трогании с места. 
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